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Pedalierde cycle a geometrie variable. 

@ Le pedalier comprend deux manivelles (13) dont la 
longueur R varie a chaque tour entre entre une valeur 
maximum et une valeur minimum. 

Chaque manivelle (13) est constituee par un premier 
element (14) cale sur Taxe (10) du pedalier et par un second 
element (15) assujetti a un mecanisme comprenant, d'une 
part, une roue dent^e (16) fixe coaxiale au p6dalier et un 
pignon satellite (17) monte sur le premier element (14) de 
la manivelle (13) et engrenant avec la roue dentee (16), et, 
d'autre part, un vilebrequin dont le bras (20) est cale sur 
I'axe du pignon satellite (17) et dont la bielle (21) est reliee 
au second 616ment (15) de la manivelle (13), et deux biel- 
lettes reliant entre eux les deux elements (14, 15) de la 
manivelle (13) de maniere a former, avec ces 616ments, un 
parall&logramme articul6. 
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REVENDICAnON 

P6dalier de cycle a geometrie variable dans lequel chaque mani- 
velle (13) est constituee par un premier element (14) cale sur I'axe 
(10) du pedalier et par un second element (15) assujetti a un meca- 
nismecomprenant d'une part une roue dentee (16) fixe coaxiale au 
pedalier engrenant avec un pignon satellite (17) monte sur le premier 
element (14) de la manivelle (13), et d'autre part des moyens trans- 
formant le mouvement rotatif du pignon satellite (17) en un mouve- 
ment radial altematif du second element (15) de la manivelle (13), le 
tout de maniere que la longueur de la manivelle (13) varie, a chaque 
tour, entre une valeur maximimi (Rn,ax) et une valeur minimum 
(RmiJ, caracterise par le fait que lesdits moyens comprennent un vi- 
lebrequin dont le bras (20) est cale sur I'axe du pignon satellite (17) 
et dont la bielle (21) est reliee au second element (15) de la manivelle 
(13), et deux bieliettes (23, 24) reliant entre eux les deux elements 
(14, 15) de la manivelle (13) de maniere a former, avec ces elements, 
un parallelogramme articule. 

DESCRIPTION 

La presente invention a pour objet un pedalier de cycle a geome- 
tric variable visant a accroitre le rendement des cycles. 

Ce pedalier est du type dans lequel la manivelle est constituee par 
un premier element cale sur I'axe du pedalier et par un second ele- 
ment assujetti a un mecanisme comprenant d'une part une roue den- 
tee fixe coaxiale au pedalier engrenant avec un pignon satellite 
monte sur le premier element de la manivelle, et d'autre part des 
moyens transformant le mouvement rotatif du pignon satellite en un 
mouvement radial altematif du second element de la manivelle, le 
tout de maniere que la longueur de la manivelle varie, a chaque tour, 
entre une valeur maximum et une valeur minimum. Ce pedaUer est 
caracterise par le fait que lesdits moyens comprennent un vilebre- 
quin dont le bras est cale sur I'axe du pignon satellite et dont la 
bielle est reliee au second element de la manivelle, et deux bieliettes 
reliant entre eux les deux elements de la manivelle de maniere a for- 
mer avec ces elements un parallelogramme articule. 

Le dessin ci-annexe represente schematiquement et a titre 
d'exemple une forme d'execution de I'objet de Tinvention. 



La figure 1 en est une vue en elevation dans une position angu- 
laire pour laquelle la longueur de la manivelle est maximale. 

La figure 2 est une vue en coupe par la ligne II-II de la figure 1 . 
La figure 3 est une vue en coupe d'un detail par la ligne in-III de 

5 la figure 1. 

La figure 4 est une vue en elevation, analogue a la figure 1, dans 
une position angulaire diametralement opposee a celle de la figure 1, 
pour laquelle la longueur de la manivelle est minimale. 

Le pedalier represente au dessin comprend un axe 10 tournant 
'0 dans deux paliers 1 1 montes dans un tube 12 du cadre du cycle, et 
deux manivelles 13, dont une seule est representee au dessin, for- 
mant entre elles un angle de 180°. 

La manivelle 13 representee est constituee par un premier ele- 
ment 14 cale sur I'axe 10 et dote de bras radiaux 14A pour la fixa- 
tion du plateau P, et par un second Element 15 a I'extremite duquel 
est montee la pedale E. 

Les deux elements 14 et 15 du pedalier sont relies entre eux par 
un mecanisme qui, lors de la rotation de I'axe 10, communique un 
mouvement radial altematif a I'element 15. 

20 

Ce mecanisme comprend une roue dentee 16 chassee sur une 
port6e exterieure du palier 1 1, un pignon satellite 17 dont I'axe 18 
toume dans un palier a billes 19 monte sur I'element 14 et qui en- 
grene avec la roue 16, un vilebrequin dont le bras 20 est cale sur 
I'axe 18 et dont la bielle 21 est reliee par un axe 22 a I'element 15, et 
enfin deux bieliettes 23 et 24 reliees aux elements 14 et 15 de matii^re 
a former avec ces deux elements un parallelogramme articule. 

Les nombres de dents de la roue 16 et du pignon 17 sont egaux, 
de sorte que I'^ement 15 effectue k chaque tour du pedalier un mou- 
vement de va-et-vient radial. 

Dans ces conditions, la longueur R de chaque manivelle 13 varie,. 
a chaque tour, entre une valeur R^^ (fig. I et 2) et une valeur R^i„ 
(fig. 4) correspondant a des positions angulaires decalees de 180°. 
Les valeurs R^ax et Rini„ des deux manivelles 13 sont done atteintes 
35 simultanement 

On choisira la position angulaire pour laquelle ces valeurs limites 
sont atteintes en fonction de I'intensite variable de la force exercee 
sur les pedales par le cycliste de fagon a obtenir un rendement maxi- 
mum du cycle. 
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CHG DATE=19990617 STATUS=0>Attached to the 
spindle ( 10 ) which carries the chainwheel (P) of a 
bicycle is an arm (14) connected to a shorter arm 
(15) which projects sufficiently to support the 
pedal (E) at its end. Also attached to the spindle 
is a pinion (16), which meshes with a satellite 
pinion (17) carried by a ball bearing mounted 
spindle through the first arm ( 14 ) . This forms 
part of a mechanism which moves the shorter arm to 
and fro, varying the length of the combined crank 
arm (14, 15) . The auxiliary spindle is connected by 
a pair of short levers (20,21) to the shorter arm, 
forming an auxiliary crank drive. The shorter arm 
is connected to the longer arm by two short 
swinging levers forming a parallelogram linkage. 
ADVANTAGE - The force exerted through the 
mechanism from the pedals, varies continuously. 
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